ROBOTICS AND DIGITALIZATION
FOR MANUFACTURING

STECH™

“1 Solucién de Robética Mévil para el Transporte de Cargas en Almacén

Reto

El principal desafio es automatizar y optimizar el
transporte de cargas pesadas de hasta 1.200
kg en entornos industriales complejos. Esto
incluye la gestion eficiente de pedidos, la
automatizacion de carga y descarga, y la
coordinacion simultanea de varios robots
moviles garantizando seguridad y fluidez.
Ademas, se deben superar barreras fisicas
como cambios de altura, espacios reducidos vy
comunicacion entre zonas, asegurando una
navegacion autébnoma y precisa en entornos
dinamicos mediante tecnologias avanzadas de
localizacion y planificacion de rutas.

Solucion

La solucion implantada en ALDAKIN se basa en
una plataforma de robética movil avanzada con
robots KUKA KMP 1500, capaces de transportar
cargas de hasta 1.200 kg y adaptarse a distintos
niveles mediante elevadores. Integra una gestion
inteligente de pedidos mediante PLC,
coordinacion  simultanea de  mdaltiples  robots
para evitar colisiones y una navegacion autdonoma
basada en odometria, SLAM vy planificacion de rutas.
Ademas, utiliza  programacion  KUKA  Sunrise
para una integracion fluida con el sistema de la
planta y permite un transporte seguro en tuneles y
espacios reducidos.

Tecnologia utilizada

Robotica movil

Sistemas de vision

1kerlan

MEMBER OF BASQUE RESEARCH
& TECHNOLOGY ALLIANCE

Beneficio

La solucion transforma la logistica interna
del almacén al mejorar la eficiencia
operativa mediante la automatizacion del
transporte y la optimizacion de rutas.
Garantiza mayor seguridad y precision
gracias a la navegacion auténoma, ofrece
escalabilidad mediante la coordinacién de
multiples robots e integra una gestion
inteligente de inventarios y pedidos que
aumenta la productividad y reduce costes.
Ademas, se adapta a entornos complejos
con distintos niveles, tlneles y espacios
reducidos.

Mas informacion



https://www.youtube.com/watch?v=Filc55_8v4Y
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